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産業用ロボットでは、薄肉ベアリングがロボットアームのさまざまな軸で、固定ベアリングと可動ベアリングの組み合わ

せとしてよく使用されます。剛性を高めるために、多くの場合、�点ボールベアリングが固定ベアリングとして使用さ

れ、深溝ボールベアリングがフローティングベアリングとして使用されます。 

.0)社は、同じ最小のベアリングリング断面積で、高い耐荷重と非常に高い剛性を備えたベアリングを開発いたし

ました。 

アンギュラーローラー軸受 タイプ65(の取り付け構造 

アンギュラーローラーベアリングの部品構成は、�つの軌道輪（三角形

の断面）と�つのアンギュラーローラーケージで構成されています。 

軌道輪（内外輪）は軸受鋼で硬化されています。 レース面の硬度は+5&��です。 

組み立ておよび機能上の理由から、軌道輪には切れ目が付いているため、従来の薄型リングベアリングよりも取り付け公差が大き

くなっています。 

切断面は傾斜しているため（約��°）、転動体を転がしたときに誤動作やノイズが発生することはありません。 

切れ目付き内外輪の最大の利点は、�つの組み合わせ軸受を取り付ける

場合、リングロックナットを使用して軸受予圧の調整が用であるという事です。 

�ページ目に取付構造例を記載しています。                                             

この構造はベアリング予圧（内部隙間）をリングロックナットで調整する構造となっています。 

  切れ目付き軌道輪 
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技術説明 
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複合構造（樹脂/金属）の保持器は、上下に金属ワイヤーでサポートされます。（金属ワイヤーの突き合わせ溶接）この構

造により正しく接触角が��度に保たれ、転動体を軌道面へ正しく案内します。 

最小限の転動体ピッチにより多数のローラが使用されます。 

ローラーは寸法��、��、および���PPの円筒ローラーを選択できます。 

傾斜ローラーケージ.965����� 

既存の線接触とそれに対応する有効な軌道幅により、65(シリーズは、高い静的および動的負荷容量だけでなく、最高の剛性

も備えています（�ページの基本定格荷重-比較を参照） 

ベアリングの直径が推奨シリーズ（��、��、��）から外れている場合、基本定格荷重は次のように計算できます。 

Ě  

 アンギュラーローラー軸受の取り付け方向は、運転、荷重条件に応じて2または;配置で取り付けることができます。 

（力の適用ポイント ・ �ページの取り付けオプションを参照）。 
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構造の説明/特性および主要な図 
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無断複写・転載を禁じます。 

本印刷物は.0)社の許可を得て株式会社ファイブ・テックにて翻

訳されたものです。 

この出版物の原文は非常に注意深く作成され、正当性をチェック

されています。 

翻訳内容の表現や解釈の差異や矛盾が生じた際は原文（ドイツ

語）を優先するものといたします。 

ただし、いかなる誤りや不完全なデータについても責任を負いま

せん。 

さらなる開発のために、弊社は本印刷物を不定期に修正する権利

を有します。 

 

お問い合わせ先 

エフティصエンジニアリング株式会社 

(-0DLO  LQIR#IWHQJLQHHULQJ�MS 
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